































































































	起升参数：1637
	基本参数组
	运行控制参数组
	对新增回转参数进行说明:
	1.涡流控制参数
	其中：
	FS 为起始频率+FB.03;
	F1为FB.04涡流频率段1；
	F2为FB.05涡流频率段2；
	F3为FB.06涡流频率段3;
	Ds为FB.07启动占空比
	D1为FB.08涡流占空比1
	D3为FB.09涡流占空比2
	T1为FB.10停机后涡流维持时间
	注：通过C-06可监视占空比值。
	2.柔性控制参数说明
	输出频率小于10Hz，选择[F9.09]柔性控制变化频率1,其他选择[F9.10]柔性控制变化频率2；
	注：上图中F3第一档速度，F6=第二档速度，F3-F1==[F9.09],F6-F5=[F9.10]，F3-F2==[F9.12]
	当F0停机直流制动频率（上行为[F2.40],下行[F0.08]）大于[F9.12]时，停机到0Hz无柔性控制，如F0≤[F9.12]时，停机到0Hz有柔性控制。
	3.分档加减速时间处理
	通过[F1.13]百位选择
	0：模式0  用加减速时间1
	1：模式1  输出频率小于等于[F0.08]时用加减速时间1；输出频率小于等于[FC.00]时用加减速时间；输出频率小于等于[FC.02]时用加减速时间3;其他用加减速时间4。
	2：模式2 输出频率小于等于[F9.18]时用加减速时间1；输出频率小于等于[F9.19]时用加减速时间。
	输出频率小于等于[F9.20]时用加减速时间3；其他用加减速时间4。
	4.停机后反向运行
	注：该功能在液力耦制动器上应用，需将[F2.46]设为0000（即停机方式不能为直流制动）
	V/F自定义参数
	监控代码:
	输入端子断开接通状态示意图：
	输出端子断开接通状态示意图：
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